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Miembros del grupo

® Profesores
® Félix J. Garcia Clemente
® Oscar Canovas Reverte
® Pedro Enrique Lépez de Teruel Alcolea
® Alberto Ruiz Garcia
® Ginés Garcia Mateos
® Joaquin Cervera Lopez
® Lorenzo Fernandez Maimé
® EFduardo S. Iniesta Soto

® Colaboradores
® Antonio Leonardo Rodriguez Lépez (doctor)
® Antonio Jesus Ruiz Ruiz (doctor)
® |osé Luis Hernandez Hernandez (doctorando)
® Javier Manresa Martinez (doctorando)




Areas de trabajo del grupo

® Lineas de investigacion
® Vision artificial, machine learning
® Computacion movil
® Redes y servicios de red
® Automatizacion industrial

® Oferta tecnoldgica
® Sistema de localizacidon en interiores

® Sistema de visién artificial para entornos
iIndustriales

® Visidon artificial en dispositivos méviles
® \ision artificial para aplicaciones basadas en
drones

\




Casos de éxito recientes:
Vision artificial

® Proyecto de transferencia de tecnologia:
Ingenia Tecnologia

® Sistema de visién artificial para drones en la
agricultura
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Casos de éxito recientes:
Vision artificial
® Proyecto de transferencia de tecnologia:

Picglaze
® Sistema de reconocimiento de imagenes




Casos de éxito recientes:

Vision artificial

® SRGX Project en el concurso internacional
de Microsoft: Imagine Cup Worldwide Finals
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Casos de éxito recientes:

Vision artificial

® Control de produccidén en lineas de
procesado de lechuga (Frutas EIDulze)

200045

cross-correlation

[0.75995106, 0.91871285, 0.54285663]
[0.75995743, 0.9187144, 0.54285598]
[0.75995743, 0.91871589, 0.54284799]
[0.75994617, 0.91871953, 0.5427804]
[0.75997496, 0.91874778, 0.5427382]
[0.75998199, 0.91874743, 0.54273838]
[0.76000237, 0.91875803, 0.54269785]
[0.7600171, 0.91877723, 0.54266065]
[0.76002598, 0.91875499, 0.54282427]

[0.75982499, 0.91870499, 0.54283994]
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Casos de éxito recientes:
Computacion movil
® Proyecto de Transferencia de Tecnologia:

CompraActiva

® Sistema de localizacion en centros
comerciales para la realizacion de campanas
de marketing a medida

® Producto comercial




Casos de éxito recientes:
Computacion movil
® Tesis doctoral de Antonio J. Ruiz

® Sistemas de localizacion en edificios que
combinan el uso de multiples sensores y VA

® \Video completo: LOCUM AR
nttp://www.youtube.com/watch?v=qycdIROrtXE



http://www.youtube.com/watch?v=qycdlROrtXE
http://www.youtube.com/watch?v=qycdlROrtXE

Casos de éxito recientes:
Automatizacion industrial

® Proyecto de transferencia:
Frutas EIDulze

® Automatizacion de la
produccién y sistema
de trazabilidad




Casos de éxito recientes:
Automatizacion industrial

® Proyecto de Transferencia de Tecnologia:
Riegos Levante Murcia, Semilleros Fuente
Alamo, ...

® Sistema de control climatolégico y de riego
para cultivos en invernadero
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Contacto

® Sj estais interesados en hacer un trabajo de
investigacién (Trabajo Fin de Grado, Master
0 estudios de Doctorado) con nuestro grupo
de investigacion, contactar directamente
con el profesor relacionado.

® Mas informacion: http://movi.inf.um.es



http://movi.inf.um.es/
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