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Miembros del grupo
Profesores

Félix J. García Clemente
Óscar Cánovas Reverte
Pedro Enrique López de Teruel Alcolea
Alberto Ruiz García
Ginés García Mateos
Joaquín Cervera López
Lorenzo Fernández Maimó
Eduardo S. Iniesta Soto

Colaboradores
Antonio Leonardo Rodríguez López (doctor)
Antonio Jesús Ruiz Ruiz (doctor)
José Luis Hernández Hernández (doctorando)
Javier Manresa Martínez (doctorando)



Áreas de trabajo del grupo
Líneas de investigación

Visión arti�cial, machine learning
Computación móvil
Redes y servicios de red
Automatización industrial

Oferta tecnológica
Sistema de localización en interiores
Sistema de visión arti�cial para entornos 

industriales
Visión arti�cial en dispositivos móviles
Visión arti�cial para aplicaciones basadas en 

drones



Casos de éxito recientes: 
Visión arti.cial
Proyecto de transferencia de tecnología: 

Ingenia Tecnología
Sistema de visión arti�cial para drones en la 

agricultura



Mosaicos de imágenes 
geoposicionados en alta
resolución



Casos de éxito recientes: 
Visión arti.cial
Proyecto de transferencia de tecnología: 

Picglaze
Sistema de reconocimiento de imágenes



Casos de éxito recientes: 
Visión arti.cial

SRGX Project en el concurso internacional 
de Microsoft: Imagine Cup Worldwide Finals 
2013

Casco con detección 
en tiempo real de las 
señales cerebrales que 
permite interactuar y 
obtener una realidad 
aumentada del 
entorno.



Control de producción en líneas de 
procesado de lechuga (Frutas ElDulze) 

Casos de éxito recientes: 
Visión arti.cial



Casos de éxito recientes: 
Computación móvil
Proyecto de Transferencia de Tecnología: 

CompraActiva
Sistema de localización en centros 

comerciales para la realización de campañas 
de marketing a medida

Producto comercial



Casos de éxito recientes: 
Computación móvil
Tesis doctoral de Antonio J. Ruiz

Sistemas de localización en edi�cios que 
combinan el uso de múltiples sensores y VA 

Video completo: LOCUM AR
http://www.youtube.com/watch?v=qycdlROrtXE 

http://www.youtube.com/watch?v=qycdlROrtXE
http://www.youtube.com/watch?v=qycdlROrtXE


Casos de éxito recientes: 
Automatización industrial
Proyecto de transferencia: 

Frutas ElDulze
Automatización de la 

producción y sistema 
de trazabilidad



Casos de éxito recientes: 
Automatización industrial
Proyecto de Transferencia de Tecnología: 

Riegos Levante Murcia, Semilleros Fuente 
Álamo, … 
Sistema de control climatológico y de riego 

para cultivos en invernadero



Contacto

Si estáis interesados en hacer un trabajo de 
investigación (Trabajo Fin de Grado, Máster 
o estudios de Doctorado) con nuestro grupo 
de investigación, contactar directamente 
con el profesor relacionado.

Más información: http://movi.inf.um.es

 

http://movi.inf.um.es/
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