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INFORMATICA INDUSTRIAL

Objetivos: Capacitaci—n en la

investigaci—n, desarrollo e

innovaci—n en el Area de la

Inform‡tica Industrial

Dirigido a:
¥ Ingenieros Inform ‡ticos

¥ Otras Ingenier’as (Industriales,

Telecomunicaciones, Qu’mica,...)

¥ F’sicos, Matem‡ticos



INFORMATICA INDUSTRIAL

¥ Metodolog’a y Tecnolog’a de la Investigaci—n (6 ECT S)

¥ Fundamentos Matem‡ticos (6 ECTS)

¥ Automatizaci—n Industrial (6 ECTS)

¥ Sistemas de Eventos Discretos e H’bridos (3 ECTS)

¥ Procesamiento de Im‡genes (3 ECTS)

¥ Sistemas de Control y Rob—tica (6 ECTS)

¥ Visi—n Artificial (6 ECTS)

¥ Otras materias (6 ECTS)

¥ Trabajo Fin de M‡ster (18 ECTS)



INFORMATICA INDUSTRIAL
Automatizaci—n Industrial (6 ECTS)
Profesorado: Dr. Joaqu’n Cervera L—pez, Dr. Alberto  Ruiz Garc’a

¥ Sistemas de control distribuido

¥ Programaci—n de PLCs

¥ Sensores y actuadores industriales.

¥ Redes industriales.

¥ SCADAs e interfaces hombre m ‡quina

¥ Gesti—n de la producci—n, control y trazabilidad,  MES,
Integraci—n con ERPs.

¥ Machine Learning y reconocimiento de patrones.



INFORMATICA INDUSTRIAL
Sistemas de eventos discretos e h’bridos (3 ECTS)
Profesor: Dr. Francisco J. Montoya Dato

! Nivel superior de control
! No se dan —rdenes
directas a la planta, eso se
hace aqu’

! Se trata de detectar e
impedir situaciones
peligrosas

SUPERVISOR Planificador

Control T/R Diagn—sticos Recuperaci—n
de Fallos

Interfaz

Controlador

Planta



INFORMATICA INDUSTRIAL
Procesamiento de im ‡genes (3 ECTS)
Profesor: Dr. GinŽs Garc’a Mateos

¥ Procesamiento de im‡genes : conjunto de tŽcnicas destinadas a la
manipulaci—n y an‡lisis en un ordenador de im‡genes y v’deo digital.

¥ La asignatura tiene un car‡cter eminentemente pr‡ctico  (clases de
teor’a/pr‡cticas).

¥ Las pr‡cticas ser‡n en C/C++ (imprescindible saber programar en
C/C++), utilizando el entorno QtCreator  y las librer’as de
procesamiento OpenCV.



INFORMATICA INDUSTRIAL
Sistemas de control y Rob—tica (6 ECTS)
Profesor: Dr. Alfonso Ba–os Torrico

- An‡lisis y Dise–o de sistemas de control
¥ PIDs Industriales
¥ PLC (Controlador L—gico Programables)
¥ Simulaci—n con MATLAB/SIMULINK

- Rob—tica
¥ Tipos y morfolog’a de robots
¥ Cinem‡tica y control de robots industriales
¥ Programaci—n de robots (SCORBOT ER-V)



INFORMATICA INDUSTRIAL
Visi—n Artificial (6 ECTS)
Profesorado: Dr. Alberto Ruiz Garc’a, Dr. Pedro E. L—pez de Teruel Alcolea

!  Aplicaciones de
geometr’a proyectiva
aplicada a la Visi—n
Artificial  (realidad
aumentada, reconstrucci—n
3D, seguimiento
c‡maras/escena, etc.)

!  Reconocimiento de
patrones visuales
(identificaci—n de objetos,
interpretaci—n de escenas,
etc.)


